Un motor de continua de 220V, 1500 rpm, 11,6A, resistencia einductancia del inducido de2
y 28,36 mH respectivamente y excitacion independiente, es controlado por un rectificador
monofasi co total mente controlado desde la red de distribucion de 230V. El motor funciona en
modo de conduccion continua para pares de carga superiores al 25% del nominal. Se pide:
a) Angulo de control que obtiene el par nominal a 1000 rpm.
b) Par motor con un angulo de control de 60°y velocidad de 400 rpm.
c) Par motor con un angulo de control de 130°y velocidad de -1600 rpm.
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: El motor funciona en régimen de conduccion continua
230V Ra para pares de carga superioresal 25% del nominal. No
el g - obstante lo anterior, la corrientedel inducido |, puede

T considerarse précticamente constante a tener el motor
Z‘fu _§° una constante de tiempo del inducido de =L,/R,=

14,2ms.
En general, larelacion entre la velocidad de giro y el
par motor de un motor de corriente continua, con
excitacion independiente y en modo de conduccion continua viene dada por:

b, =R,i, +F

A A4 4 1 U_.q R_,q

EU=K'&?D in':?_FITM

T, =K',
Paralosvaloresnominalesde U,= 220V, I,=11,6Ay ,=1500 rpm =157 rad/s:
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a) De las expresiones generales del motor con excitaciéon independiente y en régimen de
conduccién continua, y paraunavel ocidad de 1000 rpm apar nominal, podemos deduar la
fuerzacontraelectromotriz E,, |atensin aplicadapor el puenterectificador al inducidoy por
lo tanto, el anguo de control:
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b) Para una velocidad de 400 rpm y un angulo de control de 60° y funcionamiento en el
cuadrante |, el par motor vendra dado por:
2 Upaax
= : = 10351 .
T T e T (U, - K 0,) = 3196 W m
W, =400 rpm = 4189 rad [ s 4

Uy

¢) Paraunavelocidad de-1600 rpm y un angulo de control de 130° y funcionamiento en el
cuadrante |V, el par motor vendra dado por:
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